PRINCIPIO DE FUNCIONAMIENTO

El sistema inaldmbrico de deteccion de vehiculos
Sensys utiliza magnetémetros insertados en la calzada
para detectar la presencia y el paso de vehiculos.
Estos sensores inaldmbricos transmiten sus datos de
deteccién en tiempo real por radio a un concentrador
conectado a un centro de gestion del trafico y/o a un
controlador de semaforos.

Cada magnetémetro esta equipado con sensores que
miden el campo magnético terrestre en los ejes X, Yy
Z a una frecuencia de 128 Hz. Cuando un vehiculo
entra en el perimetro de deteccion, perturba el campo
magnético de referencia y el sensor detecta estas
variaciones. En ausencia de vehiculos, los sensores
miden continuamente el campo magnético local y se
auto calibran automaticamente con respecto a esta
referencia magnética.

En las aplicaciones estandar, los sensores se colocan
en medio de la carretera.

INSTALACION

Los sensores magnetométricos se instalan perforando
el pavimento con un didametro de 10 cm y una
profundidad de 5,7 cm y rellenando con una resina
epoxi de secado rapido (5 min) dedicada a esta
aplicaciéon. Pueden enterrarse hasta 17 cm de
profundidad.

El tiempo de instalacién para un carril de 2 sensores
(medicién de velocidad y longitud) es de 20 minutos.

CARACTERISTICAS

Las principales caracteristicas del sensor son :

- Magnetdmetro de 3 ejes para deteccién de vehiculos
para contaje o deteccion de presencia.

- Sensor inalambrico para instalacidon en la calzada,
enrasado o enterrado hasta 11 cm. Los sensores
enterrados no son visibles para el mantenimiento.

- Instalacién rapida y sencilla con un tiempo minimo
de cierre del carril. Sin necesidad de serrar la calzada.

- Diselo mecanico robusto con 10 afos de duracidn
de la bateria.

- Utiliza calibracion automatica que no requiere
calibraciéon manual.

- Comunicacion por radio robusta con el centro
directamente o a través de repetidores. Cada sensor
se identifica individualmente con una direccidn
hexadecimal impresa en la parte superior del sensor.

- El firmware puede actualizarse a distancia.




ESPECIFICACIONES RADIO

Protocolo PHY

IEEE 802.15.4 PHY.

Protocolo de

Protocolo TDMA Sensys

transmisién Networks NanoPower (SNP).

Espectro ensanchado de
., secuencia directa, modulacion

Modulacién .
por desplazamiento de fase
tetravalente (DSSS O-QPSK).

Flujo 250 kbps.

Banda de 2 400 a 2 483,5 MHz (banda

frecuencia ISM sin licencia).

Canales Qe 16

frecuencia

Ancho de banda | 2 MHz

Tipo de antena

Antena de parche con
tecnologia microstrip (detras
del panel frontal).

Alcance de la
antena

+60° (azimut y elevacion)

Potencia
nominal de
salida

3 dBm

Sensibilidad
nominal de
recepcion

-101 dBm (PER < 1 %)

Saturacion
(nivel maximo
de entrada)

>10 dBm

ESPECIFICACIONES METROLOGICAS

Principio de
deteccién

Deformacién del campo
magnético (3 ejes).

Frecuencia de
muestreo

128 Hz

Umbrales de
deteccion

Umbral de deteccion del eje Z
Umbral de no deteccion del
eje”Z

Umbral de no deteccion del
eje X

Tiempo de activacidn (ms)
Retencion de deteccion (ms)
Retardo de autocalibracion (s)

Modos de
funcionamiento

Contaje.
Macrorregulacion.
Microrregulacion.

ALIMENTACION

Fuente de
alimentacion

Bateria 3,6 V Li-SOCI2 8,5Ah

Esperanza de
vida

10 afios en nominal.

MEDIO AMBIENTE

Tamafiio 56 x 74 x 74 mm.

Peso 213g.

Temperatura -40°C a 85°C.

_ IP68. disenado para su

Indice . ., .
instalacion en el pavimento.

Productos y servicios asociados: front-end de recogida de datos de trdfico, dimensionamiento de redes
de sensores, andlisis de datos, produccion de indicadores de trdfico.
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